UET mise sur la maintenance predictive

EFFICACITE I Le démonstrateur, présenté au CFIA dans le cadre d’un projet collaboratif, associe
capteurs, objets connectés et algorithmes afin de prédire une panne sur un robot.

résent au CFIA dans l'es-

pace « Usine du futur »

organisé par BDI (Bre-

tagne Développement
Innovation) et Valorial, OET a
présenté un ilot robotique pour
la maintenance prédictive appli-
quée a la manutention robotisée
de sacs. Pour développer ce
démonstrateur, OET, spécialisé
dans les solutions informatiques
et dautomatisme, s'est appuyé
sur trois partenaires : EMA pour
la conception mécanique de la
ligne, RF-Track pour les capteurs
radiofréquences et Acsysteme
pour les algorithmes.

Suivi en temps réel

« Lobjectif était de démontrer
l'intérét de la maintenance
prédictive pour un équipement
comme le robot, pour lequel
une panne peut avoir de lourdes
conséquences sur la production.
Etil ne s’agit pas d'un schéma
classique d'usure. Mais cette
approche s’applique aussi a des
machines fixes », souligne Eric
Taburet, directeur R & D d’OET.
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Deux scénarios étaient illustrés :
la dégradation d'une connexion
d’air comprimé, et celle d'une
usure ou d'un déreglement du
préhenseur.

Dans le premier cas, un cap-
teur virtuel enregistre le temps
de réaction aux mouvements
d’'ouverture et de fermeture

du préhenseur. Sur la base
d’algorithmes, les dérives sont
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MA, RF-Track et systéme ont collaboré pour concevair ce projet.

détectées et signalées. Dans le
deuxiéme cas, I'analyse se fait
avec des capteurs de vibrations
sans fil (technologie LoRa) et,
la encore, les algorithmes sont
utilisés pour prédire quand on
sort des vibrations normales.
«La maintenance prédictive est
encore peu déployée et néces-
site des développements pour
chaque cas. Il faut notamment

Evolution

des approches
@ Maintenance curative :
sur des défaillances.

@ Planifiée: selon

un échéancier.

@ Préventive et
conditionnelle: sur un type
d’événement [diagnostic].
© Prédictive: selon

des mesures et analyses
en temps réel.

recueillir les données de fonc-
tionnement normal pour établir
le calcul des dérives. Mais elle
permet d’intervenir au bon
moment avec des mesures et
des données en temps réel »,
explique-t-il. Par ailleurs, pour
faciliter la mobilité des techni-
ciens de maintenance, il est pos-
sible d’afficher sur une tablette,
grace a la réalité augmentée, des
documentations techniques, des
données de fonctionnement et
des indicateurs de maintenance
du robot. ISABELLE GATTEGNO
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