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AUTOMATIQUE OUTILS MATLAB

Depuis sa création, Matlab a été largement utilisé par les automaticiens. Il posséde en effet tous les
outils utilisés en automatique, des fonctions de base de l'automatique fréquentielle aux algorithmes
plus évolués de lautomatique non linéaire. L'objectif de cette formation est de fournir aux
automaticiens les clés d'une utilisation efficace de Matlab dans cette discipline.
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Public concerné [ .
Ingénieurs, automaticiens /o ; = ot Conton

04 / | ! Normalie Bode —
Niveau du stage /. =
Stage de perfectionnement - WA [ somarin
Sujet technique ) 5 5 Ll
Pour suivre la formation o : 8 ol O B “

Connaissances de base de Matlab

Formation Matlab : calcul scientifique, analyse et visualisation
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Controller Parameters: P = -0.2525, 1 = 0005753, 0 = 01631, N = 0.246, b = 0.6428, ¢ = 4696

Concevoir et valider des régulateurs dans Simulink
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